
บทที ่3 
วธีิด าเนินการศึกษาค้นคว้า 

 
           ส่ิงท่ีท าการศึกษาคน้ควา้และทดลองคร้ังน้ีไดด้ าเนินการศึกษาคน้ควา้โดยอา้งอิงจากหลายๆ 
อยา่ง คือจาก ทรานฟอร์เมอร์  และคิดระบบการท างานแลว้จึงออกแบบ ขนาด รูปทรงท่ีเหมาะสม  
การค้นควา้คร้ังน้ีได้ใช้ภาควิชาเทคโนโลยีไฟฟ้าอุตสาหกรรมคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม                 
ตึกส านกัวิทยาบริการ  มหาวิทยาลยัราชภฏัก าแพงแพชร และหอพกั เป็นสถานท่ีทดลองคน้ควา้ 
โดยก าหนดขั้นตอนดงัน้ี 

3.1 ขั้นตอนการศึกษาคน้ควา้ในการสร้างเคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติั 
3.2 ขั้นตอนการออกแบบขนาดรูปทรง และระบบการท างาน 
3.3 ขั้นตอนการตรียม และจดัหาอุปกรณ์การสร้างเคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติั 
3.4 ขั้นตอนการประกอบเคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติั 
3.5 ขั้นตอนการทดลองเคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติั 

 

3.1  ขั้นตอนการศึกษาค้นคว้าในการสร้างเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
           คณะผูด้  าเนินการ ได้ศึกษาค้นควา้เอกสารงานวิจัยและผลิตภัณฑ์ท่ีเก่ียวข้องกับเร่ือง              
เคร่ืองให้อาหารอัตโนมัติพร้อมทั้ งค้นควา้หาข้อมูล โดยทั้ งทางตรง และทางอ้อมท่ีเก่ียวกับ               
การให้อาหารเพื่ออ านวยความสะดวกในชีวิตประจ าวนั บอกถึงขอ้ดีขอ้เสียท่ีตอ้งให้อาหารเองเป็น
ประจ า   รวมทั้ งการศึกษาหาแหล่งของวัสดุอุปกรณ์พร้อมทั้ ง เค ร่ืองมือท่ีจะน ามาสร้าง                      
เคร่ืองให้อาหารอตัโนมติั  จะตอ้งหาไดง่้ายมีใช้อยูท่ ัว่ไปในทอ้งถ่ินและในประเทศไทย แลว้น ามา
วางแผน และออกแบบขั้นตอนการท างานในการสร้างเคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัต่อไป  
 

3.2  ขั้นตอนการออกแบบขนาดและรูปทรง  และระบบการท างาน 
1. ศึกษาเร่ืองต่างๆ  ท่ีเก่ียวขอ้งกบัการท าโครงงาน 
2. ออกแบบขนาด และรูปทรงของเคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติั 
3. ออกแบบระบบการติดตั้ง และระบบการท างาน 
4. จดัหาและท าโครงของเคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติั 
5. เลือกชนิด และขนาดของมอเตอร์ท่ีใชง้าน และเลือกช้ือถงับรรจุอาหาร 
6. ออกแบบลกัษณะของท่อ และระบบการล าเรียงอาหาร 
7. ออกแบบชุดควบคุมมอเตอร์และระบบการตั้งเวลาการใหอ้าหาร 
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ภาพท่ี 116 แสดงวงจรก าหนดปริมาณอาหาร 
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3.3  ขั้นตอนการเตรียมและจัดหาอปุกรณ์การสร้างเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
   คณะผูจ้ดัท ารวบรวมหาขอ้มูลวสัดุอุปกรณ์ท่ีมีความเก่ียวขอ้งกบัการท าเคร่ืองให้อาหาร-
อตัโนมติั มีรายการดงัต่อไปน้ี 

1. มอเตอร์  
2. ทรานซิสเตอร์  
3. ตวัตา้นทาน) 
4. ตวัเก็บประจุไฟฟ้า 
5. รีเลย ์(Relay) 
6. ทรานฟอร์เมอร์  
7. ไดโอด  
8. วงจรไดโอดเบ้ืองตน้ 
9. ไดโอดเปล่งแสง 
10. ไอซี(IC) 
11. ตวัตั้งเวลาและการท างานเบ้ืองตน้ 
12. ตวัถงัพลาสติก 
13. แผน่อคูลิค 
14. ซิลิโคน 
15. น๊อต 
16. สายไฟฟ้า 
17. แผน่พิมพล์ายมงักร 
18. สวา่นไฟฟ้า 
19. เล่ือยตดัเหล็ก 
20. ดอกสวา่น 
21. คีมตดัสายไฟ 
22. คีมปากแหลม 
23. คอ้น 
24. ปากกาจบัช้ินงาน 
25. หวัแร้ง 
26. ไขควง 
27. คตัเตอร์ 
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28. ตะกัว่ 
29. เทปพนัสาย 

 

3.4  ขั้นตอนการประกอบเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
1.  กระท าการโดยน าตวัถงัพลาสติกมาเจาะรูทั้งสองขา้งใหเ้ป็นรูปวงกลม 
2.  น าท่อ PVC  มาต่อกบัท่อท่ีมีลกัษณะเป็นรูปโคง้งอ 
3.  ติดตั้งมอเตอร์ใตถ้งัท่ีรองพลาสติก 
4.  ติดตั้งระบบควบคุมมอเตอร์ และวงจรตั้งเวลาการท างาน 

 

3.5  ขั้นตอนการทดลองเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
  1.  เปิดฝาบรรจุของตวัถงัพลาสติก และน าอาหารใส่ลงในตวัถงั 

2.  เสียบปลัก๊ไฟแลว้เคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติั 
3.  เลือกโหมดตั้งเวลานาฬิกาโดยการเซตค่าของเคร่ืองใหต้รงตามเวลาจริง 
4.  ตั้งเวลาการใหอ้าหารอตัโนมติัเพื่อใหอ้าหารท่ีบรรจุลงในถงัพลาสติกไหลลงยงัท่ีรองรับ

อาหาร  
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บทที ่4 
ผลการวเิคราะห์ข้อมูล 

 
  ขั้นตอนการด าเนินการศึกษาคน้ควา้เร่ืองเคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัแบ่งผลของการศึกษา
และผลของการทดลองไดด้งัน้ี 
 

4.1  ผลการศึกษาในการสร้างเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
จากการศึกษาคน้ควา้ท าใหไ้ดข้อ้สรุปวา่ควรจะสร้างเคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติัดงักล่าวคือ 
1.  สร้างจากวสัดุอุปกรณ์ท่ีผลิตในประเทศไทย  หาช้ือไดง่้ายแลมีจ าหน่ายอยูท่ ัว่ไป 
2.  มีราคาถูก และเหมาะกบัเศรษฐกิจยคุน้ี 
3.  ตอ้งสามารถเลือกเวลาการใหอ้าหารได ้
4.  สามารถก าหนดปริมาณอาหารได ้
5.  ช่วยใหท้่านเจา้ของประหยดัเวลา 
6.  ช่วยลดค่าใชจ่้ายในการดูแลใหอ้าหาร 

 

4.2  ผลการออกแบบเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
คณะผูศึ้กษาคน้ควา้ไดศึ้กษาเอกสารและงานวิจยัท่ีเก่ียวขอ้งตลอดจนปรึกษาผูเ้ช่ียวชาญ

และอาจารยท่ี์ปรึกษา  จากนั้นจึงด าเนินการตามล าดบัดงัน้ี 
  1. ตอ้งให้อาหารไหลออกมาจากท่อทางออกง่าย  และสะดวกท่ีสุด  เคร่ืองจึงจะมี
ประสิทธิภาพมากข้ึน 
  2.  ตอ้งมีโครงสร้างท่ีดี  และสวยงามน ้าหนกัเบา  การใชง้านง่ายสะดวกปลอดภยั                    
การซ่อมบ ารุงง่ายและประหยดัในการท า  เป็นตน้ 
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ภาพท่ี 117 แสดงลกัษณะวงจรการท างาน 
 

 
 

ภาพท่ี 118 แสดงลกัษณะภายในถงับรรจุอาหาร 
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ภาพท่ี 119  แสดงดา้นหนา้ของตวัถงั 
 

 
 

ภาพท่ี 120 แสดงดา้นขา้ง 
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ภาพท่ี 121  แสดงถาดใส่อาหาร 
 

4.3  ผลการเตรียมอปุกรณ์การสร้างเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
1. เสร็จจากขั้นตอนการเตรียมการออกแบบแลว้   
2. ควรจะจดัเตรียมรวบรวมอุปกรณ์ท่ีจะตอ้งใชง้านเก่ียวกบัเคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัให ้

ครบเสียก่อน    
3. วสัดุอุปกรณ์ควรจะหาไดง่้ายตามทอ้งตลาด และควรสั่งช้ือหรือสั่งท าล่วงหนา้มิฉะนั้น 

อาจท าให้งานล่าช้า ส่ิงไหนท่ีเราท าไดเ้ราควรจะท าเองแต่ส่ิงไหนท่ีเป็นงานเฉพาะทางคือเราไม่มี
ความช านาญพอก็ควรจะใหช่้างผูช้  านาญการเป็นผูท้  า  

 

4.4  ผลการประกอบเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
1.  การสร้างฐานรองรับอาหารของตวัถงัมีการสร้างเป็นไปอยา่งสมบูรณ์ 
2.  การประกอบกรวยท่ีมีช่องใส่อาหารทั้งสองดา้นมีระยะห่างท่ีเท่ากนั และพอดีกบัตวัถงั 
3.  ติดตั้งวงจรท่ีใชต้ั้งเวลาการใหอ้าหารภายในตวัถงัเสร็จสมบูรณ์ 
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4.5  ผลการทลองเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
ผลของการทดลอง คร้ังท่ี 1  
จากผลการทดลองคร้ังท่ี ปรากฏว่าการท างานของเคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัยงัท างานไม่

สมบูรณ์เพียงพอเน่ืองจากเกิดปัญหาต่างๆในการทดลองมีปัญหาเกิดข้ึนดงัตารางท่ี 4 
 
ตารางที ่4 แสดงการทดลองคร้ังท่ี 1 
 

 
คร้ังที่ 

ผลการทดลอง  
สาเหตุ ท างาน

สมบูรณ์ 
ท างานไม่
สมบูรณ์ 

ไม่
ท างาน 

1    เน่ืองจากเคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัสามารถให้อาหาร
ไดร้ะดบัเดียว 

2    เกรียวไหอ้าหารไม่ไดร้ะดบั 
3    เน่ืองจากอาหารท่ีปล่อยออกมาไม่ไดร้ะดบั 
4    ท่อปล่อยอาหารท่ีออกมาไม่ไดร้ะดบั < สั้น > 

 

4.6  วธีิการแก้ไขจุดบกพร่องของเคร่ืองให้อาหารอตัโนมตัิ 
จากการเกิดปัญหาต่างๆในระหว่างการทดลองเคร่ืองให้อาหารแบบอตัโนมติั ท าให้ทราบ

สาเหตุของจุดบกพร่องของเคร่ืองใหอ้าหารแบบอตัโนมติั ดงัตารางท่ี 5 และคณะผูศึ้กษาคน้ควา้ไดมี้
วธีิการแกไ้ขจุดบกพร่องของสาเหตุต่างๆ ดงัตารางท่ี 5 

 
ตารางที ่ 5 แสดงวธีิการแกไ้ขปัญหาจุดบกพร่อง 
 
คร้ังที่ สาเหตุของจุดบกพร่อง วธีิการแก้ไขจุดบกพร่อง 

1 เน่ืองจากกรวยใส่อาหารไม่ไดร้ะดบั ท ากรวยข้ึนมาใหม่ และไม่ไดร้ะดบั 
2 เน่ืองจากเพลาป่ันอาหารออกมีการขดั

เล็กนอ้ย 
ท าเพลาป่ันอาหารออก และใส่พลาสติก 
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ผลการทดลองคร้ังท่ี 2 
จากผลการทดลองคร้ังท่ี1 และวิธีการแกไ้ขปัญหาจุดบกพร่องต่างๆดงัตารางท่ี 5 และ

จากนั้นไดม้าศึกษาคน้ควา้เพิ่มเติมเพื่อแกไ้ขจุดบกพร่อง มาท าการทดลองคร้ังท่ี 2 และไดผ้ลการ
ทดลองดงัตารางท่ี 6 
 
ตารางที ่6  แสดงผลการทดลองคร้ังท่ี 2 

 
คร้ังที่ 

ผลการทดลอง  
สาเหตุ ท างาน

สมบูรณ์ 
ท างานไม่
สมบูรณ์ 

ไม่
ท างาน 

1    เน่ืองจากเคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัสามารถให้อาหาร
ไดร้ะดบัเดียว 

2    เกรียวไหอ้าหารไม่ไดร้ะดบั 
3    เน่ืองจากอาหารท่ีปล่อยออกมาไม่ไดร้ะดบั 
4    ท่อปล่อยอาหารท่ีออกมาไม่ไดร้ะดบั < สั้น > 

 

4.7  สรุปผลการทดลอง 
จาผลการทดลองปรากฏวา่ อุปกรณ์ทุกตวัสามารถท่ีจะท างานร่วมกนัไดต้ามท่ีออกแบบไว้

แต่มีบาคร้ังท่ีเกิดปัญหา เช่น ขนาดของเมล็ดอาหารมีขนาดไม่เท่ากนัจึงท าให้ไหลออกไม่เท่ากนัเม่ือ
ทดลองเป็นคร้ังท่ี 2 ผลการทดลองเป็นไปตามวตัถุประสงคท่ี์ตั้งไว ้
 จะเห็นไดว้า่ เคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติัสามารถท างานไดโ้ดยแรงขบัมอเตอร์กระแสตรงท่ีมี
ขนาด 6-12 โวลต์และสั่งงานดว้ยวงจรอิเล็กทรอนิกส์ในการท างานแต่ละช่วงของการท างานจะใช้
เวลาในการท างานตั้งแต่ 1 วินาทีข้ึนไปซ่ึงปริมาณอาหารจะเพิ่มข้ึนตามเวลาท่ีก าหนดท่ีมีวงจร             
ไทเมอร์เป็นตวัสั่งการและควบคุมการท างานโดยรับค าสั่งจากนาฬิกาอีกทีสามารถให้อาหารไดถึ้ง  
6 คร้ังต่อ 1 วนัโดยเคร่ืองให้อาหารจะมีระบบการท างานแบบอตัโนมติั (AUTO) ซ่ึงมีประสิทธิภาพ
ของเคร่ืองท่ีจดัท าก็สามารถท างานได้เป็นไปตามวตัถุประสงค์และสามารถให้อาหารได้ตามท่ี
ตอ้งการ 
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ตารางที่ 7  สุนัข  ท่ีกินอาหาร  ยีห่อ้  เอโป  เมด็มีขนาดกลาง  สายพนัธ์ุท่ีมีขนาดเล็ก – โต 
 

น า้หนักสุนัข (กิโลกรัม) ปริมาณอาหารทีใ่ช้ กรัม / วัน 
2 – 6 80 – 170 
6 – 12 170 – 270 
12 – 20 270 - 400 

ทีม่า จากถุงอาหาร เอโป 
 
 
ตารางที ่8  ของเคร่ืองให้อาหารสุนขัอตัโนมติัท่ีสร้างโดยใส่อาหารสุนขัยีห่้อ เอโป เมด็มีขนาดกลาง 
 

เวลาทีต่ั้ง 
อาหาร 3 กิโลกรัม อาหาร 2 กิโลกรัม อาหาร 1 กิโลกรัม 

คร้ังที ่1 คร้ังที ่2 คร้ังที ่3 คร้ังที ่1 คร้ังที ่2 คร้ังที ่3 คร้ังที ่1 คร้ังที ่2 คร้ังที ่3 
5  วนิาที 120 กรัม 120 กรัม 120 กรัม 120 กรัม 120 กรัม 120 กรัม 120 กรัม 120 กรัม 120 กรัม 
10 วนิาที 240 กรัม 240 กรัม 240 กรัม 240 กรัม 240 กรัม 240 กรัม 240 กรัม 240 กรัม 240 กรัม 
15 วนิาที 360 กรัม 360 กรัม 360 กรัม 360 กรัม 360 กรัม 360 กรัม 360 กรัม 360 กรัม 360 กรัม 
20 วนิาที 480 กรัม 480 กรัม 480 กรัม 480 กรัม 480 กรัม 480 กรัม 480 กรัม 480 กรัม หมด 

 
ตารางที ่9 เคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติัท่ีสร้างข้ึนใส่อาหารสุนขัยีห่อ้ เอโป เมด็มีขนาดกลาง หรือ
อาหารท่ีมีขนาดเมด็ใกลเ้คียงกนั 

น า้หนักสุนัข 

ควรตั้งเวลาเป็นวินาท ีคร้ัง / วนั ปริมาณการให้อาหารเป็น 
กรัม / คร้ัง / วัน 

1 / วนั 2 / วนั 1 / วนั 
เช้า เยน็ 

2 – 6 5 3 120 60 60 
6 – 12 10 5 240 120 120 
12 – 20 15 8 360 180 180 
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ตารางที ่10  สุนัข  ท่ีกินอาหาร  ยีห่อ้ บ๊อกด๊อก  เมด็มีขนาดใหญ่  สายพนัธ์ุท่ีมีขนาดเล็ก – โต 
 

น า้หนักสุนัข (กิโลกรัม) ปริมาณอาหารทีใ่ช้ กรัม / วัน 
1 – 5 50 – 80 
5 – 12 75 – 140 
12 – 25 140 – 230 
25 – 45 230 – 325  

ทีม่า จากถุงอาหาร บอ๊กด๊อก 
 
ตารางที ่ 11 ของเคร่ืองให้อาหารสุนขัอตัโนมติัท่ีสร้างโดยใส่อาหารสุนขัยีห่อ้ บ๊อกด๊อก เมด็มี        
ขนาดใหญ่ 
 

เวลาทีต่ั้ง 
อาหาร 3 กิโลกรัม อาหาร 2 กิโลกรัม อาหาร 1 กิโลกรัม 

คร้ังที ่1 คร้ังที ่2 คร้ังที ่3 คร้ังที ่1 คร้ังที ่2 คร้ังที ่3 คร้ังที ่1 คร้ังที ่2 คร้ังที ่3 
5  วนิาที 90 กรัม 120 กรัม 125 กรัม 100 กรัม 110 กรัม 100 กรัม 100 กรัม 110 กรัม 110 กรัม 
10 วนิาที 250 กรัม 250 กรัม 235 กรัม 235 กรัม 235 กรัม 230 กรัม 230 กรัม 230 กรัม 230 กรัม 
15 วนิาที 360 กรัม 340 กรัม 365 กรัม 360 กรัม 350 กรัม 340 กรัม 360 กรัม 330 กรัม 300 กรัม 
20 วนิาที 465 กรัม 470 กรัม 460 กรัม 490 กรัม 470 กรัม 465 กรัม 450 กรัม 450 กรัม หมด 

 
ตารางท่ี 12 เคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติัท่ีสร้างข้ึนใส่อาหารสุนขัยีห่อ้ บ๊อกด๊อก เม็ดมีขนาดใหญ่ หรือ
อาหารท่ีมีขนาดเมด็ใกลเ้คียงกนั 

น า้หนักสุนัข 

ควรตั้งเวลาเป็นวินาท ีคร้ัง / วนั ปริมาณการให้อาหารเป็น 
กรัม / คร้ัง / วัน 

1 / วนั 2 / วนั 1 / วนั 
เช้า เยน็ 

1 – 5 5 3 120 60 60 
5 – 12 10 5 240 120 120 

12 – 25 15 8 360 180 180 
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ตารางที ่13  แมว ท่ีกินอาหาร  ยีห่อ้ ซุปเปอร์แคต  เมด็มีขนาดเล็ก  สายพนัธ์ุท่ีมีขนาดเล็ก – โต 
 

ขนาดของแมว ปริมาณอาหารทีใ่ช้ กรัม / วัน 
ลูกแมว 70 
แมวโต 105 
แมวทอ้ง 130 

แมวระยะใหน้ม 400 
 
ทีม่า จากถุงอาหาร ซุปเปอร์แคต 
 
ตารางที ่14 ของเคร่ืองให้อาหารแมวอตัโนมติัท่ีสร้างโดยใส่อาหารแมวยีห่้อซุปเปอร์แคต เมด็มี
ขนาดเล็ก 
 

เวลาทีต่ั้ง 
อาหาร 3 กิโลกรัม อาหาร 2 กิโลกรัม อาหาร 1 กิโลกรัม 

คร้ังที ่1 คร้ังที ่2 คร้ังที ่3 คร้ังที ่1 คร้ังที ่2 คร้ังที ่3 คร้ังที ่1 คร้ังที ่2 คร้ังที ่3 
5  วนิาที 120 กรัม 120 กรัม 125 กรัม 120 กรัม 110 กรัม 125 กรัม 100 กรัม 110 กรัม 110 กรัม 
10 วนิาที 250 กรัม 250 กรัม 250 กรัม 250 กรัม 250 กรัม 240 กรัม 250 กรัม 250 กรัม 240 กรัม 
15 วนิาที 360 กรัม 360 กรัม 360 กรัม 370 กรัม 370 กรัม 375 กรัม 360 กรัม 350 กรัม 250 กรัม 
20 วนิาที 490 กรัม 490 กรัม 500 กรัม 490 กรัม 480 กรัม 480 กรัม 470 กรัม 460 กรัม หมด 

 
ตารางท่ี  15 เคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติัท่ีสร้างข้ึนใส่อาหารแมวยีห่อ้ ซุปเปอร์แคต เม็ดมีขนาดเล็ก 
หรืออาหารท่ีมีขนาดเมด็ใกลเ้คียงกนั 

น า้หนักสุนัข 

ควรตั้งเวลาเป็นวินาท ีคร้ัง / วนั ปริมาณการให้อาหารเป็น 
กรัม / คร้ัง / วัน 

1 / วนั 2 / วนั 1 / วนั 
เช้า เยน็ 

1 – 10 3 2 70 35 35 
10 – 20 10 5 250 125 125 
20 – 30 15 8 360 180 180 
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4.8  ผลจากการทดลองสรุป  ไดด้งัน้ี 
1. อาหารท่ีมีเมด็ใหญ่  กลาง และเล็ก เม่ือน ามาใชก้บัเคร่ืองใหอ้าหารท่ีสร้างข้ึน   

ปริมาณการไหลของอาหาร  มีความแตกต่างกนันอ้ยมาก เกือบไม่แตกต่างกนัเลย  เม่ือเทียบกบัเวลา
ท่ีเท่ากนั 

2. ในเวลา 1 นาที จะใหป้ริมาณอาหารท่ีไหลออกมาประมาณ 24 กรัม (เปิดใหอ้าหาร 
ไหลออกทางเดียว) 
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บทที5่ 
สรุปผลและข้อเสนอแนะ 

 
คณะผูจ้ดัท าไดด้ าเนินการศึกษาคน้ควา้ตามกระบวนการล าดบัขั้นตอนซ่ึงไดผ้ลการสรุป

ดงัน้ี 
 

5.1  วตัถุประสงค์ของการค้นคว้า 
จากการศึกษาคน้ควา้  ทางคณะผูจ้ดัไดท้  าการศึกษาคน้ควา้แลว้วา่ในปัจจุบนัคนเรามีเวลา

ให้กันน้อยมากท าให้เกิดความเหงา  จึงได้คิดหาสัตว์เล้ียงมาเล้ียงไวเ้ป็นเพื่อนยามเหงา และ               
สัตวเ์ล้ียงก็เป็นท่ีนิยมกนัมากในขณะน้ี  แต่ก็เกิดปัญหามากมายตามมาในการเล้ียงสัตวปั์ญหาหน่ึง 
ท่ีเป็นส่ิงส าคัญ  คือ การให้อาหารสัตว์เล้ียงปัญหาเหล่าน้ีเกิดข้ึนจากหลายสาเหตุ เพื่อให้เกิด             
ความสะดวกในการให้อาหารสัตวเ์ล้ียงท่ีเราเล้ียงไว ้ คณะผูจ้ดัท าจึงได้คิดสร้างเคร่ืองให้อาหาร
อตัโนมติัข้ึนมาและไดพ้ฒันาเคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติัใหมี้ประสิทธิภาพมากข้ึนตามวตัถุประสงคท่ี์
ได้กล่าวข้ึนมาไวข้้างต้นแล้ว (ซ่ึงได้อ้างอิงไวช้ัดเจนใน บทท่ี 1) ในการศึกษาค้นควา้ในคร้ังน้ี              
ไดจ้ดัสร้างเคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัข้ึนมา และอีกประการหน่ึงยงัสามารถน าไปศึกษา และพฒันา 
ใหดี้ข้ึนไปในอนาคต 
 

5.2  วธิีการด าเนินการศึกษาค้นคว้า 
การด าเนินการศึกษาคน้ควา้คณะผูจ้ดัท าได้ให้ความคิดเห็นว่าจะน าหัวขอ้โครงการวิจยั

เก่ียวกบัเคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัโดยการปรึกษาอาจารยท่ี์ปรึกษาเม่ือผา่นการอนุมติัจากอาจารยท่ี์
ปรึกษาคณะผูจ้ดัท าการศึกษาเก็บรวบรวมขอ้มูลจากแหล่งต่างๆท่ีจะน าขอ้มูลมาจดัท าวิจยัดงักล่าว
หลงัจากนั้นไดท้  าการออกแบบเคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัและเตรียมอุปกรณ์ท่ีใช้ในการประกอบ
เคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติัใหส้ าเร็จตามวตัถุประสงคท่ี์ตอ้งการ 
 

5.3  สรุปผลการศึกษาค้นคว้า 
 จากการศึกษาคน้ควา้ สามารถสรุปผลการศึกษาคน้ควา้ไดด้งัน้ี 

ผลการทดสอบเคร่ืองใหอ้าหารอตัโนมติัช่วยในเร่ืองของการให้อาหารสัตวเ์ล้ียงแทนคนได้
ตามวตัถุประสงค์ท่ีต้องการได้อย่างมีประสิทธิภาพ ของเคร่ืองท่ีจัดท าสามารถเป็นไปตาม
วตัถุประสงค ์และในการทดสอบการท างานก็สามารถสรุปไดด้งัน้ี 
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เคร่ืองให้อาหารอตัโนมติัสามารถท างานได้โดยแรงขับมอเตอร์กระแสตรงท่ีมีขนาด                           
6-12โวลท ์ และสั่งงานดว้ยอิเล็กทรอนิกส์ในการท างานแต่ง  และช่วงของการท างานจะใชเ้วลาใน                 
การท างานตั้งแต่ 1วินาทีข้ึนไปซ่ึงปริมาณอาหารจะเพิ่มข้ึนตามเวลาท่ีก าหนดโดยมีวงจรไทเมอร์
เป็นตวัสั่งการและควบคุมการท างานโดยได้รับค าสั่งจากนาฬิกาอีกทีสามารถให้อาหารได้ถึง                      
6 คร้ังต่อ 1 วนัโดยเคร่ืองใหอ้าหารสัตวเ์ล้ียงจะมีระบบการท างานแบบอตัโนมติั  auto – manual 
 

5.4  ข้อเสนอแนะในการศึกษาค้นคว้าคร้ังต่อไป 
1.  ควรเอามอเตอร์ท่ีมีแรงขบั และมีประสิทธิภาพสูงเพื่อง่ายต่อการติดตั้ง 
2.  การติดตั้งมอเตอร์ใหไ้ดร้ะดบั 
3.  การสร้างเกรียวปล่อยใหถ่ี้มากข้ึน 

 
 
 


